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L.a mano robotica ora raccoglie anche le fragole

b genova

Cheunrobotpossa capire cosa
eilconcettodi delicatezza e ap-
plicarlo nella presa di una
struttura fragile e, appunto, de-
licata pud sembrare una fac-
cenda riservata alla fantasia.
Eppureiricercatori del Centro
diricerca Piaggio dell'Universi-
ta di Pisa e I'Istituto italiano di
Tecnologia di Genova sono riu-

sciti a realizzare una mano ro-
botica capace di prendere una
fragola. La mano, che si chia-
ma Pisa-IIT SoftHand e sara
presentata domenica nell'am-
bito del festival della Scienza in
corso a Genova, & una novita
assolutanel panorama degli ar-
ti robotici e delle protesi, per-
ché combina robustezza e fles-
sibilita in un prodotto dal co-
sto molto contenuto.

La mano robotica mentre raccoglie una fragola dal tavelo

La struttura & in materiale
plastico, ottenuta attraverso
tecnologie di costruzione addi-
tive, cioé tramite una stampa
3D, che ha permesso di confe-
rire alla mano robotica un dise-
gno innovativo. E costituita di
elementi che riportano diretta-
mente alle articolazioni uma-
ne. «L'ultima novita importan-
te nel nostro progetto - affer-
ma Antonio Bicchi, coordina-

tore del gruppo di Robotica del
Centro di Ricerca E. Piaggio e
Senior Scientist all' TIT di Geno-
va - & che quel singolo motore
pud essere comandato diretta-
mente dal muscolo del braccio
del paziente, non solo nell'ese-
cuzione del movimento, come
per esempio prendere o lascia-
re un oggetto, ma anche nell'
intensita della presa da realiz-
zare».

La mano robotica & collega-
ta all'avambraccio tramite elet-
trodi che registrano ['attivita
elettrica di superficie del mu-
scoloil cui segnale e analizzato
da un'interfaccia elettronica
che comunica conil motore.
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